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AULA	PRÁTICA	5.	PRACTICAL	CLASS	5.	

	

1. RUIDO	ALEATÓRIO.	RANDOM	NOISE.	

	

1.1 Desenvolva	código	para	adicionar	à	imagem	marilyn.tif	os	tipos	de	ruído	a	seguir.	Develop	code	to	add	to	

the	image	marilyn.tif,	the	following	noise	types.	

• Uniforme.	Uniform.	

	

	
	

	

• Gaussiano	com	(µ;	s2)	=	(0;	0.01).	Gaussian	with	(µ;	s2)	=	(0;	0.01).	

r(x,	y)	=	s	´	aleatório	+	μ.	r(x,	y)	=	s	´	random	+	μ.	

(-1	≤	aleatório	≤	1).	(-1	≤	random	≤	1).	

	

	
	

	

• Sal	e	pimenta	com	densidade	D	=	0.02.	Salt	and	Pepper	with	density	D	=	0.02.	

	

	
	

	

1.2 Determinar,	 em	 cada	 um	 dos	 casos	 de	 ruído	 anteriores,	 o	 valor	 do	 PSNR.	 Determine,	 in	 each	 of	 the	

previous	cases,	the	value	of	the	PSNR.	

	

1.3 Determinar	o	valor	do	SNR	da	imagem	degradada	com	o	ruído	sal	e	pimenta.	Determine	um	valor	de	SNR	

que	seja	coerente	com	a	condição	de	degradação	da	 imagem,	com	recurso	a	regiões	de	 interesse	(pelo	

menos	 duas).	 Determine	 an	 SNR	 value	 that	 is	 consistent	 with	 the	 image	 degradation	 condition,	 using	

regions	of	interest	(at	least	two).	
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