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EspecificacOes (7 Projetos diferentes)

4 tipos de problemas:

(a) Localizacao de uma anomalia num levantamento gravimétrico
(pepita de ouro, caverna, lago subterraneo) (x,z,V)

(b) Localizacdo de uma fonte/recetor a partir de tempos de propagacao

(c) Localizacao de um canhao a partir da analise das trajetorias de
projéteis

(d) Localizacao de um planeta a partir da aceleracao de uma sonda em
movimento livre.



Objetivo: estimar 3 parametros

Meétodo: otimizacao nao linear, por minimizacao de uma funcao de
custo (num espaco tridimensional)

Procedimentos:
(1) Problema direto: calcular um conjunto de “observacdes” sintéticas.
(2) Estabelecer a “funcao de custo”

(3) Problema inverso: estimar os parametros

(4) Estudo de sensibilidade (ruido, caracteristicas das observacoes)



Levantamento gravimetrico
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Localiza (;50 3D sensores
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Trajetorias balisticas
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Localizacao de um planeta

X0
Localizar um planeta e determinar a sua massa
(%0, Yo, M), conhecengio a aceleragdo de uma sonda ey .
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Planeta no foco da elipse.

Estudar a sensibilidade a ruido (em g) e a distribuicao
das observacgdes
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Projeto 2

Anomalia gravimétrica
(Au)
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Projeto 2

Anomalia gravimétrica
Caverna
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Localizacao de um canhao

Zp=254 3, up=2356,wy=132.0
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Localizacao de baleia

xp=489121,yp=31163.6,2p0= —13689
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Localizacao de planeta (a partir de g)
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Localizacao de lago subterraneo
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1000 4

0975 1

0950 4

0.925 -
Observacgoes (ruido=0)

g:ims=)

0900 4

0875 1

0850 4

(L825 1

x (m}

234



Localizacao de planeta

Mp=492394e +21(4.92395e + 21}, er= - 0.00 %
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